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Résumé

L'analyse des signaux du courant statorique du moteur asynchrone (MCSA) est
devenue une technique tres utilisé pour apprécier I'état de santé du moteur
asynchrone afin d'éviter la défaillance. La technique est basée sur 1’analyse
spectrale du courant statorique. Notre travail est basé sur I’étude et le diagnostic
de la machine asynchrone avec le nombre d’encoche rotorique comme
parametre, ainsi que et la déetection de defaut de cassure de barres et le défaut
d’excentricité au rotor. Le but principal sera de montrer l'influence de nombre
des barres rotoriques sur l'apparition des harmoniques d'encoches rotoriques
RSH et la présence de défaut rotorique (cassure des barres et excentricités). Les
modeéles mathématiques basés sur le modele multi-enroulement seront exploités

dans un code de calcul développé sous I’environnement MATLAB.
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